1. METODOS DE INTERVALO SIMPLE

1.1. Métodos basados en la aproximacion de la derivada

1.1.1. Método de Euler

Yir1 = yi + he(xi, yi)

1.1.2 Método de Diferencias Centradas

Yitrl = Yi—1 + 2he(z, y;)

1.2. Métodos basados en desarrollos en serie

1.2.1. Método del Desarrollo en Serie de Sequndo Orden

h2

Yit1 = Yi + heo(wi yi) + = (5 iy y0) + @y (i, yi) (24, 97))

1.3. Métodos de Runge-Kutta

1.3.1. Métodos de Runge-Kutta de Segundo Orden

Yir1 = yi + h®(z;,y;)
O(z,y) =woko + w1k
ko =¢(z,y)
k1 =p(x + 61h,y + (wioko)h)
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wo +wyp = 1; wyb = 5 wiwyo = 3

1.8.1.1. Método de Fuler Modificado

wpy = 0; wy = 1; 9125; wip =5



1.8.1.2. Método de Heun
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wy=75; wi=5 =L wp=1 7 (h?)
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1.8.1.3. Método de Ralston
1 2 3 3 9
w =3 wi=g =5 wi=g ;7(h)
1.8.1.4. Método de Tercer Orden para <p§/ =0
1 3 2 2
wo=  wi=,5 =35 wp=g 7 (h?)

1.3.2. Métodos de Runge-Kutta de Tercer Orden

Yir1 = Yi + h®(z,y;)
D(x,y) =woky + wrky + woks
ko =¢(z,y)
k1 =p(x 4 01h,y + (wioko)h)
ko =p(x + O2h,y + (waoko + wa1k1)h)

_1. 1 1
wo + wy +wz =1 w161 + wolby =5 wle% + w20% —3
wobway =5 61 =wio; o =woq + woy

1.8.2.1. Método de Kutta
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1.8.2.2. Método de Heun de Tercer Orden
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1.3.3. Métodos de Runge-Kutta de Cuarto Orden

Yir1l = Yi + h®(z4, ;)
®(x,y) =woky + w1k + woks + w3k

koz (z,y)

=p(z + 601,y + (wipko)h)
k2 =p(x + O2h,y + (wapko + wa1ky)h)
(

k3 =p(x + 3h,y + (wspko + w31k1 + w3oka)h)

1.8.8.1. Método de Kutta de Cuarto Orden
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1.8.8.2. Método de cuarto orden asociado a la cuadratura de Newton-Cotes
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1.8.8.8. Método de Gill
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2. METODOS DE INTERVALO MULTIPLE

2.1. Férmulas Abiertas (PREDICTORES) (Métodos de Adams-Bashford)
2.1.1. k=0, r=38
h 4
Yit1 = Yi + 57 (55¢i — 5991 + 37pi—2 — 9pi-3) ;7(h%)
2.1.2. k=1, r=1
Yir1 = Yi—1 + 2he; 7 (h?)

2.1.8. k=3, r=8

4h

Yitrl = Yi—3 + ?(2% —©i—1+2¢;_2) ;7(h)

2.1.4. k=5, r=5
3h ;
Yit1 = Yi—5 + 1—0(11901' — 14p;_1 +26p;_2 — 14p;_3 + 11p;_4) ;7(Rh°)
2.2. Férmulas Cerradas (CORRECTORES) (Métodos de Moulton)

2.2.1. k=0, r=3
h 4
Yitr1 = Yi + ﬂ(9%+1 +19¢; — 501 + ©i—2) ;7(h%)

2.2.9. k=1, r=3
h 4
Yirl = Yi—1 + g(%’ﬂ + 4o + ©i—1) ;7(h%)

2.2.8. k=38, r=5
2h 6
Yitr1 = Yi—3 + E(ﬂoiﬂ +32¢0; + 12¢; 1+ 32¢; o+ Tp;_3) ;7(h°)



2.3. Métodos PREDICTOR-CORRECTOR

2.8.1. Método de Adams-Moulton de Cuarto Orden

Predictor: k=0, r=3
Corrector: k=0, r=3

2.8.2. Método de Milne de Cuarto Orden

Predictor: k=3, r=3
Corrector: k=1, r=3

2.8.8. Método de Milne de Sexto Orden

Predictor: k=5, r=>5
Corrector: k=3, r=>5



